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Désherbage mécanique

ATELIER 9

♫�Rotation longue et variée, travail de sol en interculture, conditions de semis,...

♫�Plusieurs outils sont disponibles : herse étrille, 
houe rotative, roto étrille, bineuse, brûleur,...

♫�Leurs utilisations dépendent de : la structure du 
sol, stade de la culture, développement et type 
d’adventices et des conditions météos 

♫�Un passage manuel est nécessaire pour terminer 
le désherbage 

♫�La technologie améliore la précision du désherbage: 
guidage GPS des outils, reconnaissance par caméra 
de la culture, ... et permet de diminuer des heures de 
main d’œuvre manuel

♫�Des nouveautés arrivent : désherbage électrique, 
destruction par laser, robots...

Ne pas sous-estimer les actions préventives

Actions curatives

Désherbage en céréales bio au printemps

Présence
d’adventices

Céréales au 
bon stade 

(2-3 feuilles
1er-2ème

nœud)

Sol ressuyé

Conditions 
météo sèches 2 

jours après

Écartement > 12,5 
cm et adventices 
plus développées

Bineuse

Croûte de 
battance 

présente?

Houe rotative

Rotoétrille

Herse étrille

Voir si possible 
d’attendre *

Pas d’intervention

Oui

Non

Oui

Oui

Non

* En fonction du stade de la céréale, 
taux de salissement de la terre, min 1 
jour de sec après

Oui

Oui

Non

Non

Non

Oui
Non

Oui

Non

Désherbage des chicorées bio

Labour hiver

Préparation 
de sol finie
Faux-semis 

Brûlage en 
plein ou sur 

la ligne
Semis Brûlage avant 

émergence
Désherbage

Brûlage en 
SOLUTION 

DE 
RATTRAPAGE  

Binage de 
précision:2-

4X

Désherbage 
Manuel 100-

300h/ha

Herse étrille 
à partir de 3 

feuilles

Préparation 
de sol semi-

finie

Préparation 
de sol 

superficiel

Crédit Photos : BENEO-
Orafti

Mars  – Avril – Mai- Juin- Juillet – Août

	 EXEMPLE EN CÉRÉALE

	 EXEMPLE EN CHICORÉE
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Désherbage mécanique 

	 FARMDROID

ATELIER 9

♫�Premier robot entièrement autonome au monde capable de prendre en charge à la fois le semis et le contrôle 
mécanique des mauvaises herbes. 

♫�Aide à réduire les coûts de semis et de désherbage 

♫�Neutre en CO2 et écologique

♫�Alimenté par des panneaux solaires 

♫�Travail 24h/24 sans recharge externe

♫�Utilise des signaux GPS RTK 

♫�Enregistre l’emplacement de chaque graine sur chaque rang au moment du semis 

♫�Utilisation sur des cultures de betteraves, oignons, épinards etc...

♫�Désherbage mécanique entre rang et sur le rang

♫�Légèreté du robot = ne détruit pas la microstructure du sol

Le premier robot semeur-désherbeur autonome au monde


