ecanique

Ne pas sous—estimer les actions preventives
> Rotation lonque et variee, travail de sol en interculture, conditions de semis,..

Actions curatives

> Plusieurs outils sont disponibles : herse etfrille, > La technologie ameliore la precision du desherbage:
houe rotative, roto etrille, bineuse, brileur,... quidage GPS des outils, reconnaissance par camera
de a culture, ... et permet de diminuer des heures de

> Leurs utilisations dependent de : la structure du S
main d'ceuvre manuel

sol, stade de la culture, developpement et type
d'adventices et des conditions meteos > Des nouveautes arrivent : desherbaqe electrique,

: - - destruction par laser, robots..
> Un passage manuel est necessaire pour terminer P |

le desherbage

EXEMPLE EN CEREALE
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FARMDROID

Le premier robot semeur—-desherbeur autonome au monde

> Premier robot entierement autonome au monde capable de prendre en charge a a fois le semis et le controle
mecanique des mauvaises herbes.

> Aide 3 reduire les colts de semis et de desherbage

> Neutre en CO2 et ecologique

> Alimente par des panneaux solaires

> Travail 24h/24 sans recharqe externe

> Utilise des signaux GPS RTK

> Enreqistre 'emplacement de chaque graine sur chaque rang au moment du semis
> Utilisation sur des cultures de betteraves, oignons, epinards etc..

> Desherbage mecanique entre rang et sur le rang

> Leqgerete du robot = ne detruit pas la microstructure du sol

o
 SRorme—
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